
SINGLE  AXIS  ROBOT  CONTROLLER

単軸ロボット専用コントローラ　−構成例−
コンパクト・多機能・高性能
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D種接地

E�デイジーチェーン接続用ケーブルが
（EXRS-CD1）必要です。

デイジーチェーンCOM2ポートから
次局コントローラのCOM1へ

E�デイジーチェーン接続用ケーブルが
（EXRS-CD1）必要です。

デイジーチェーンCOM2ポートから
次局コントローラのCOM1へ

主電源遮断装置
（ブレーカ）

E

単相電源
AC100V/200V

～

非常停止回路E

ノイズフィルタE

サージ
アブソーバ
E

非常停止回路E

AC/DC電源
出力：DC24V/3A以上
E

主電源遮断装置
（ブレーカ）

E

単相電源
AC100V/200V

～

ミスミ単軸ロボット　オプション品（追加工）内容

単軸ロボット専用コントローラの設定に
は、以下のオプションが必要となります。

通信オプション①
専用通信ケーブルによる
PC簡単操作・パラメータ編集
E�PCサポートソフト付専用通信ケーブル型式：
　EXRS-ST1 （USB通信ケーブル）
　EXRS-ST2 （D-Sub　通信ケーブル）

通信オプション②
ハンディーターミナルによる
お手元操作・パラメータ編集
E�ハンディーターミナル型式：
　EXRS-H1　（標準品）
　EXRS-HD1 （デッドマンスイッチ付）

EXT コネクタ
（底面）

DC24V 外部電源（ブレーキ駆動用）
E�ブレーキ付ロボットをご選択の場合は、
外部DC電源（1A）が必要となります。

ミスミ単軸ロボット　オプション品（追加工）内容

単軸ロボット専用コントローラの設定に
は、以下のオプションが必要となります。

通信オプション①
専用通信ケーブルによる
PC簡単操作・パラメータ編集
E�PCサポートソフト付専用通信ケーブル型式：
　EXRS-ST1 （USB通信ケーブル）
　EXRS-ST2 （D-Sub　通信ケーブル）

通信オプション②
ハンディーターミナルによる
お手元操作・パラメータ編集
E�ハンディーターミナル型式：
　EXRS-H1　（標準品）
　EXRS-HD1 （デッドマンスイッチ付）

C1コントローラ

ミスミ単軸ロボット
パッケージ内容

ロボットケーブル

QEXRS-C1　コントローラ　システム構成例

 ご注意
E 本コントローラには非常停止回路が内蔵されておりません。法令に準拠し、お客様が要求する安全カテゴリに対応した外部非常停止回路を必ず構築してください。
E ブレーカ、AC/DC電源等はお客様にてご用意ください。

ロボット本体　RSシリーズ等　（コントローラセット品）

E�パラレルI/O制御には、I/Oケーブル
（EXRS-CB1）が必要となります。

上位制御装置（PLC等）

次局 N局

お客様
ご用意範囲

ミスミ単軸ロボット
パッケージ内容

ロボット本体　RSHシリーズ等　（コントローラセット品）

E�パラレルI/O制御
には、I/Oケーブ
ル（EXRS-CB1）が
必要となります。

上位制御装置（PLC等）

次局 N局

お客様
ご用意範囲

QEXRS-C2　コントローラ　システム構成例

 ご注意
E 本コントローラには非常停止回路が内蔵されておりません。法令に準拠し、お客様が要求する安全カテゴリに対応した外部非常停止回路を必ず構築してください。
E サージアブソーバはノイズフィルタの一次側に必ず設置してください。
E EXRS-C2コントローラには、ノイズフィルタの設置が必要となります。

PDFは21年6月時点の内容です。最新情報はWEB頁でご確認ください（仕様は『外形図・規格表』タブに掲載）
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● 技術情報の詳細はアクチュエータ選定情報サイトでご確認いただけます。 
「ミスミ　単軸ロボット」で検索！
●ご不明な点はアクチュエータ専用サポート窓口までお問合せください。TEL：03-5805-7088

QEXRS-P1　コントローラ　システム構成例

E ハンディターミナル・デッドマンスイッチ仕様の場合の回路は、取扱説明書をご参照ください。

EXRS-P1用回路例
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非常停止回路構築例
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E�デイジーチェーン接続用ケーブルが
（EXRS-CD1）必要です。

デイジーチェーンCOM2ポートから
次局コントローラのCOM1へ

非常停止回路E

AC/DC電源
出力：DC24V/3A以上
E

主電源遮断装置
（ブレーカ）

E

単相電源
AC100V/200V

～

ミスミ単軸ロボット　オプション品（追加工）内容

P1コントローラをご使用の際には、
サポートソフトからの初期設定が必
要となります。
E�PCサポートソフト付専用通信ケーブル型式:
　EXRS-ST1 （USB通信ケーブル）
　EXRS-ST2 （D-Sub　通信ケーブル）

Eご注意
ハンディーターミナルから
P1コントローラを
操作することができません。

ミスミ単軸ロボット
パッケージ内容

ロボットケーブル

ロボット本体　RSシリーズ等　（コントローラセット品）

E�PLCとの接続には、  
パルス列入力専用のI/O
ケーブル（EXRS-CB2）が必
要となります。

パルス列制御装置（PLC等）

次局 N局

お客様
ご用意範囲

 ご注意
E 本コントローラには非常停止回路が内蔵されておりません。法令に準拠し、お客様が要求する安全カテゴリに対応した外部非常停止回路を必ず構築してください。
E ブレーカ、AC/DC電源等はお客様にてご用意ください。
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